AUTOMATISIERUNGS-
TECHNIK

METHODEN UND ANWENDUNGEN DER STEUERUNGS-,
REGELUNGS- UND INFORMATIONSTECHNIK

HERAUSGEBER
Prof. Dr.-Ing. Ulrich Jumar, ifak, Magdeburg

WISSENSCHAFTLICHER BEIRAT

Prof. Dr.-Ing. Jiirgen Adamy, TU Darmstadt

Prof. Dr.-Ing. habil. Jiirgen Beyerer, Fraunhofer-IOSB, Karlsruhe

Prof. Dr.-Ing. habil. Georg Bretthauer, Karlsruher Institut fiir Technologie
Prof. Dr:-Ing. Alexander Fay, Helmut-Schmidt-Universitit, Hamburg

Prof. Dr.-Ing. Soren Hohmann, Karlsruher Institut fiir Technologie

Prof. Dr.-Ing. Tobias Kleinert, RWTH Aachen

Dr. Kim Listmann, Bender GmbH & Co KG, Griinberg

Prof. Dr.-Ing. habil. Ralf Mikut, Karlsruher Institut fiir Technologie

Dr.-Ing. Jorg Neidig, Siemens AG, Niirnberg

Prof. Dr.-Ing. Georg Rauter, University of Basel

Prof. Dr.-Ing. habil. Dipl.-Math. Klaus Robenack, TU Dresden

Prof. Dr.-Ing. habil. Joachim Rudolph, Universitit des Saarlands, Saarbriicken
Prof. Dr.-Ing. habil. Martin Wolter, Otto-von-Guericke-Universitit Magdeburg
Prof. Dr. Ningbo Yu, Nankai University, Tianjin, P.R. China

DE GRUYTER
OLDENBOURG



Die at — Automatisierungstechnik befasst sich mit dem gesamten Bereich der Automatisierungstechnik. Sie stellt die Entwicklung theoretischer Verfahren und
deren potenzielle Einsatzmdglichkeiten vor. Themen sind neue Erkenntnisse zur Entwicklung oder Anwendung von Methoden; Funktionsweisen, Eigenschaften
und Anwendungen von Tools; Mitteilungen aus Forschung, Lehre und Industrie.

Die at — Automatisierungstechnik ist Organ der GMA (VDI/VDE-Gesellschaft Mess- und Automatisierungstechnik) und NAMUR (Interessengemeinschaft
Automatisierungstechnik der Prozessindustrie).

ABSTRACTED/INDEXED Baidu Scholar - Cabells Journalytics - CNKI Scholar (China National Knowledge Infrastructure) - CNPIEC: cnpLINKer - DBLP
Computer Science Bibliography - Dimensions - EBSCO (relevant databases) - EBSCO Discovery Service - Engineering Village - Genamics JournalSeek - Google
Scholar - Inspec - Japan Science and Technology Agency (JST) - J-Gate - Journal Citation Reports/Science Edition - JournalGuide - JournalTOCs - KESLI-NDSL
(Korean National Discovery for Science Leaders) - Microsoft Academic - MyScienceWork - Naver Academic - Naviga (Softweco) - Primo Central (ExLibris) -
Publons - QOAM (Quality Open Access Market) - ReadCube - Reaxys - SCImago (SJR) - SCOPUS - Semantic Scholar - Sherpa/RoMEO - Summon (ProQuest) -
TDNet - TEMA Technik und Management - Ulrich’s Periodicals Directory/ulrichsweb - WanFang Data - Web of Science: Science Citation Index Expanded -
WorldCat (OCLC) - Yewno Discover

ISSN 0178-2312 - e-ISSN 2196-677X

Alle Informationen zur Zeitschrift, wie Informationen fiir Autoren, Open Access, Bezugsbedingungen und Bestellformulare sind online zu finden unter
http://www.degruyter.com/auto

Herausgeber und Verlag danken allen Autoren fiir ihre Mitarbeit. Beitrige, Diskussionen und Kommentare sind jederzeit willkommen. Bitte nutzen Sie zur
Einreichung unser Online-Portal www.editorialmanager.com/aut.

JOURNAL COORDINATOR Birgit Zoglmeier, De Gruyter, Rosenheimerstr. 143, 81671 Miinchen, Germany. Tel.: +49 (0)89 76 902-426,
Fax: +49 (0)30 260 05-184, E-mail: birgit.zoglmeier @degruyter.com

RESPONSIBLE FOR ADVERTISEMENTS Markus Kiigel, De Gruyter, Rosenheimer Str. 143, 81671 Miinchen, Germany.
Tel.: +49 (0)30 76 902-424, e-mail: anzeigen @degruyter.com

© 2022 Walter de Gruyter GmbH, Berlin/Boston

SATZ VTeX UAB, Lithuania

DRUCK Franz X. Stiickle Druck und Verlag e.K., Ettenheim

MIX

Paper from
responsible sources

gw%cocw FSC® C107500



http://www.degruyter.com/auto
http://www.editorialmanager.com/aut
mailto:birgit.zoglmeier@degruyter.com
mailto:anzeigen@degruyter.com

DE GRUYTER OLDENBOURG at — Automatisierungstechnik === 2022 | Volume 70 | Issue 7

Inhaltsverzeichnis

Ubersicht

Alfred Geisel und Ferdinand Svaricek
Vorzeichen-Steuerbarkeit und Vorzeichen-Stabilisierbarkeit— 601

Methoden

Ralph Klaus Mueller, Daniel GroBmann, Sebastian Schmied und Ulrich Jumar
Co-Simulation im Planungsprozess fiir die Informationsmodell-basierte virtuelle Inbetriebnahme — 612

Li Li, Tian Qiu, Tichang Jia and Chen Chen
Stepping quantum genetic algorithm-based LQR control strategy for lateral vibration of high-speed
elevator— 623

Anwendungen

Philipp Esch und Florian Werner-Jager
Anwendung eines kiinstlichen Neuronalen Netzes zur Verschleifbestimmung von Zerspanwerkzeugen — 635

Michael Ringkowski, Eckhard Arnold, Simon Hartlieb, Tobias Haist, Wolfgang Osten and Oliver Sawodny
Precision tracking control of a dual-stage measuring machine— 646

Tian Qiu, Zhiquan Lin, Chen Jung Tsai, Chi Shing Wong, Xin Zhang, Shuaiqi Liu and Honglong Ning
An automatic defect-inspection method for optical isolators using image analysis — 662

Dissertations

Manuela Eugster
Robotic system for accurate minimally invasive laser osteotomy — 676






	Inhaltsverzeichnis

